
 
Vetenskaplig nyhet: 
- Predicive and robust sensor task prioritization in high level information fusion (treat 
assessment) by using stochastic simulation: A scenario for plan recognition support      
 
Forsknings uppgifter: 
 

1) Kolla på olika resultat av med hänsyn till olika tti och barriärer 
2) Lägg till PF för varje förband 
3) Bryggstrukturen (Task mgm taks coomnality, Aloc. Scheme , Service mgm 

prehemtion) 
4) Delajer (Prediktion, …) 
5) Prioritering med väntevärde av predikterad hot och varians (det hotet som fi:utgör 

vid steget nu kommer att finnad I Dbnet) 
 
 Högt hot Låg Hot 
Hög Varians Hög prioritet Medium prioritet 
Låg Varians Medium prioritet Låg prioritet  
 
   
Fråga Hedvig: 
 

- Hur integrerar man Robust Bayes och PF? 
- PF kod 
- Attraktorer i PF (hur modellerar man det) 
- Prediktion med PF (var ligger svårigheter)? 

  
  
Möjliga angepssätt: 
 

- Imprecisa probabilies för prioritering (Fuzzy, Credala nätverk) 
-  
-  

 
 
 


